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Vykonny servo meénic s internim pozi¢cnim
modem

ASDA-A2

» Médy Fizeni:
Interni poziéni méd - PR méd - 64 procedur
CAN open méd
Externi pozi€ni méd - frekvence az do 4M pps

Rychlostni méd - hodnoty v internich parametrech
nebo pfes analogovy vstup

Momentovy mod - hodnoty v internich parametrech
nebo pfes analogovy vstup
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Dualni mody

» PInauzaviena smycka

» Motion funkce - PR mad

» E-CAM - elektronicka vacka

» Homing - podporovanych 35 homing moda

» Autotuning

» Elektronicka pfevodovka

» PFipojeni s pomoci USB

» ASDASoft pro pohodlny tuning, nastaveni a monitorovani systému

» Komunikace RS-485 s protokolem Modbus ASCII/ RTU, CANopen (verze M), EtherCAT
(verze E)

» Pulznivstupy pro polohovani z externiho PLC

» Vstup pro externi enkodér

» 1 enkodérovy vystup

» 8 digitalnich vstupl NPN/PNP podle zapojeni

» 2 napétoveé analogove vstupy - 1 prorychlosta 1 pro moment

» 5digitalnich vystupt

» 2 analogové vystupy -10az +10V, 12bitld, nastavitelné

» 6 digitalnich vstupl s pomoci svorky konektoru CN7 u verze U - na objednavku

Rozsah vykonu 100W  200W  400W 750W 1kW 1,5kW 2kwW 3kW 4,5kW  55kW  7,5kW 11kW 15kW naoblednavku

230V 1 faze

ASDA-A2 230V 3 faze*
400V 3 faze

Pouziti: Manipulatory, podavagde, balici, plnici a etiketovaci stroje aj.




